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SECTION 1

1 RESUME DU RAPPORT

Description de I’accident

Le 17 novembre 2017 vers 15 h 45, au 840, rang de la Société Est a Saint-Jean-de-Dieu, [ ... ] travailleurs
ceuvrent a I’agrandissement d’une étable a bord d’une plate-forme de travail elévatrice automotrice.
Celle-ci se met en marche vers le haut, provoquant le coincement des [ ... ] travailleurs entre le garde-
corps de la plate-forme et le débord de toit du batiment.

Conséguences

L’un des [ ... ] travailleurs décede de ses blessures.

-
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Photo 1. Apergu général du lieu de I’accident (Source CNESST)
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Abrégé des causes

L’enquéte a permis d’identifier les deux causes suivantes :

e La méthode utilisée ameéne le travailleur a se pencher vers ’avant, par-dessus la console de
commande et le garde-corps de la plate-forme, sous le débord de toit, ce qui I’expose a étre coincé.

e La plate-forme monte et coince les travailleurs a la suite d’un contact involontaire avec le levier
de commande, alors que I’interrupteur declencheur d’activation est en mode opération et que le
bouton d’arrét d’urgence n’est pas enfoncé.

Ferme Johanois inc., 17 novembre 2017 Page 1
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Mesures correctives

Le 17 novembre 2017, la plate-forme impliquée dans I’accident est saisie et interdite d utilisation pour
les raisons suivantes : I’état de la plate-forme est inconnu, des dommages mécaniques sont apparents et
des instructions sont illisibles. Ces informations sont consignées aux rapports d’intervention
RAP9073249 et RAP1215888.

Le 18 novembre 2017, un avis de correction comportant des dérogations adressees au maitre d’ceuvre et
a ’employeur est consigné dans le rapport RAP1205125.

Le suivi de ces dérogations emises est réalisé le 4 décembre 2017 et consigné au rapport RAP1207167.
Toutes les dérogations sont effectuées.

Le 20 mars 2018, la plate-forme est remise a son propriétaire. Son utilisation demeure toutefois interdite.
Des précisions sur les motifs de I’interdiction sont consignées au rapport RAP1215888.

Le présent résumé n’a pas de valeur Iégale et ne tient lieu ni de rapport d’enquéte, ni d’avis de correction ou de toute autre décision de 1’inspecteur. I
constitue un aide-mémoire identifiant les éléments d ‘une situation dangereuse et les mesures correctives a apporter pour éviter la répétition de | accident.
Il peut également servir d outil de diffusion dans votre milieu de travail.

Ferme Johanois inc., 17 novembre 2017 Page 2



R AP PO RT Dossier d’intervention Numéro du rapport
CNESST D'ENQUETE DP14263893 RAP1218877

SECTION 2

2 ORGANISATION DU TRAVAIL

2.1

2.2

221

2.2.2

Structure générale du chantier

Le maitre d’ceuvre de ce chantier de construction est la Ferme Johanois inc., située au 840, rang de
la Société Est a Saint-Jean-de-Dieu. Le maitre d’ceuvre fait appel a I’entreprise 9274-4515
Québec inc. (I’employeur) également connue sous le nom de Construction Frangois Jean. Cette
derniére emploie environ une douzaine de travailleurs sur différents chantiers et se spécialise
principalement dans la construction et rénovation de batiments agricoles.

Organisation de la santé et de la sécurité du travail
Meécanismes de participation

L’employeur n’a aucun mécanisme de participation tel qu’un comité de santé et de sécurité ou un
représentant a la prévention. [ ... ].

Gestion de la santé et de la sécurité

L’employeur affirme qu’avant leur embauche, des travailleurs ont recu certaines formations. En
cours d’emploi, il fait des démarches auprés d’organismes externes pour offrir de la formation
continue. 1l dispense également de la formation et donne de I’information verbalement a ses
travailleurs en fonction des besoins rencontrés.

L’employeur posséde un programme de prévention intitulé « CHARPENTIER-MENUISIER
(structure & charpente) — CHARPENTIER-MENUISIER (finition) — CHARPENTIER-
MENUISIER (COFFRAGE) — COUVREUR ». Celui-ci comporte notamment un engagement de
I’employeur en matiére de santé et sécurité, des consignes générales de sécurité sur un chantier
ainsi que plusieurs fiches d’action spécifiques.

L’employeur fournit les équipements de protection individuelle suivants : casque de sécurité,
lunettes, chaussures de sécurité, harnais de sécurité et les accessoires de raccordement pour le
travail en hauteur.
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3

3.1

3.2

SECTION 3

DESCRIPTION DU TRAVAIL

Description du lieu de travail

L’entreprise d’exploitation agricole est située au 840, rang de la Société Est a Saint-Jean-de-Dieu.
Les travaux consistent en [’agrandissement d’une étable existante (voir photo 1). Cet
agrandissement, selon le plan, est d’une dimension de 25,6 m x 18,3 m (84 pi x 60 pi). Le mandat
confié a I’employeur par le maitre d’ceuvre comporte des travaux de mise en place de la fondation
et de construction de la structure (« coquille ») de I’agrandissement.

Le jour de I’événement, les conditions climatiques sont variables : pluie, verglas et neige.

Description du travail a effectuer

La pose de panneaux structuraux de lamelles orientées (OSB), d’une membrane pare-air et de bois
d’ceuvre, communément appelé 2x4, sur les murs du batiment constituent notamment les travaux a
réaliser le jour de I’événement. Au moment de 1’événement, ces travaux se déroulent dans la partie
supérieure du batiment, sous le débord de toit, sur le mur en facade (voir photo 2). Une plate-forme
de travail élévatrice automotrice, mieux connue dans le milieu sous le nom de « Scissor lift » (plate-
forme), est utilisée pour la réalisation des travaux.

Photo 2. Zone des travaux sur le mur en fagade, au moment de 1’événement (Source : CNESST)
Note : Plate-forme redescendue suite a I’événement

Ferme Johanois inc., 17 novembre 2017 Page 4
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SECTION 4

4 ACCIDENT : FAITS ET ANALYSE
4.1 Chronologie de I’accident

Le 17 novembre 2017 en début de journée, I’employeur et [ ... ] ses travailleurs se présentent au
chantier.

L’employeur et I’un de ses travailleurs quittent les lieux en cours de journée. Vers 15 h 30, seuls
MM.[ C ] et [ D] demeurent au chantier. Ces [ ... ] travailleurs s’affairent alors a la pose de
matériaux (OSB, membrane pare-air et 2x4) sur le mur extérieur en facade du batiment, a partir
d’une plate-forme.

Durant les travaux, la plate-forme s’éléve coingant les [ ... ] travailleurs entre son garde-corps et
le débord de toit du batiment.

M. [ C] réussit a atteindre le bouton d’arrét d’urgence de la plate-forme afin de la neutraliser. Apreés
un certain temps, ce méme travailleur réussit également a actionner le levier de commande, situé
sous M. [ D ], afin de la faire redescendre.

M. [ C] se dirige a la résidence du [ E ] afin de demander assistance. Les secours sont appelés et
arrivent sur place. M. [ D ] est conduit par ambulance au Centre hospitalier de Trois-Pistoles ou
son déces est constaté.

4.2 Constatations et informations recueillies
4.2.1 Caractéristiques de la plate-forme

La plate-forme utilisée pour la réalisation des travaux est de marque Skyjack, modele SJ6832RT,
numero de série 370013, année 2006 (voir photo 3). Son plancher de travail fixe est d’une largeur
d’environ 1422 mm (56 po) et d’une longueur d’environ 2464 mm (97,5 po). La plate-forme est
munie d’une rallonge partiellement déployée lors de 1’accident, portant ainsi la longueur du
plancher a 2870 mm (113 po). Un garde-corps d’une hauteur d’environ 1092 mm (43,5 po)
ceinture la plate-forme. De plus, selon sa plaque signalétique, elle possede une capacité de
« 1000 Ibs = 4 personnes + équipements » et sa hauteur de déploiement est de 9,8 m (32 pi).

Le schéma 1 illustre les différentes composantes d’une plate-forme en position élevée.
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Photo 3. Plate-forme de travail élévatrice SI6832RT impliquée dans I’accident (Source : CNESST)

Console de commande de la plate-forme

Portillon d’entrée
Coffret de
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Schéma 1. Composantes d’une plate-forme de travail élévatrice (Source : Skyjack)
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4.2.2 Systéme de commandes électriques

La plate-forme est munie de deux consoles de commandes électriques : 1’une fixe a sa base et
I’autre mobile accrochée sur le garde-corps, lors de 1’accident, a une hauteur d’environ 900 mm

du plancher.

La console de commande mobile (voir photo 4) comporte un levier, un interrupteur déclencheur
d’activation, mieux connu dans le milieu sous le nom de « sécurité », un bouton d’arrét d’urgence,
une barre métallique et d’autres fonctions représentées par le schéma 2 ci-dessous. Il est observé
que son selecteur de régime moteur est positionné en mode éleve (« lapin »).

Barre
métallique

Console de commande de la plate-forme
(interrupteur rotatif)

Interrupteur-

déclencheur dactivation Interrupteur a bascule

Sélecteur de régime

Levier de @ble/élevé
comman_de ({‘:\\ Bouton-poussoir du
de conduite/ _\\ volet de départ (moteur
levage/ hybride)/des bougies

il x
direction incandescentes

Sélecteur {moteur diesel)
de levage/
couple/
conduite

) ) Bouton damrét
Bouton-poussoir d'avertisseur d'urgence

Photo 4. Console de commande mobile de la plate-forme Schéma 2. Console de commande mobile de la plate-forme SJ6832RT

(Source : CNESST)

4.2.3 Rapport d’expertise

(Source : Skyjack)

Une expertise de la plate-forme a été réalisée pour déterminer si des défaillances auraient pu
permettre son élévation involontaire (voir annexe B).

4.2.3.1 Défaillance électrique

Dans le cadre de 1’expertise, des observations et des tests de fonctionnalité ont été effectués

sur les commandes électriques.

A la section 4.5 du rapport d’expertise, concernant la console de commande fixe a la base de
la plate-forme, il est mentionné que « Lors de I’inspection [...] il est impossible de faire monter
ou descendre la plate-forme a partir de la console de commande de la base; une défectuosité
dans les circuits de commande empéche la console de fonctionner ».

Ferme Johanois inc., 17 novembre 2017

Page 7



R AP PO RT Dossier d’intervention Numéro du rapport
CNESST D'ENQUETE DP14263893 RAP1218877

4232

4233

Des dommages ont été observés au cablage électrique qui relie la commande mobile a la plate-
forme. Ce céablage est composé d’une gaine protectrice enveloppant 25 conducteurs gainés
individuellement. Malgré ces observations, le rapport d’expertise mentionne « [...] qu’aucun
dommage n’a été constaté au conducteur noir activant la montée de la plate-forme [...] ».

Défaillance causée par le gel

A la section 5 du rapport d’expertise intitulée Analyse, sous le sous-titre Le levier de
commande, est mentionneé ce qui suit :

« L’interrupteur déclencheur d’activation n’est également pas protégé contre les intempéries.
Selon les témoignages recueillis par les inspecteurs, le jour de I’accident, il pleut et les
conditions atmosphériques sont favorables a la formation de verglas. Ainsi, I’eau et ’humidité
s’infiltrant dans le bouton-poussoir auraient pu bloquer celui-ci en position enclenchée et
permettre au levier de commande de fonctionner en tout temps lorsqu’il est déplacé de sa
position « neutre ». Selon [ F ], ¢’est une problématique qui lui a déja été rapportée lorsque les
plates-formes sont soumises a des conditions atmosphériques similaires. Cette vérification n’a
pas été faite le jour de 1’accident. De plus, il est impossible de recréer des conditions
météorologiques comparables a celles qui prévalaient au moment de I’accident pour vérifier si
la formation de glace a I’intérieur du bouton-poussoir peut avoir affecté son fonctionnement ».

Note : Le « bouton poussoir » fait référence a la « sécurité ».

Actionnement accidentel par accrochement

Le rapport d’expertise relate a la section 6 intitulée Conclusion (et recommandation) que
«[...] ’actionnement accidentel du levier de commande se trouve favorisé par I’absence d’un
circuit de commande de type sequentiel alors que la console de commande de la plate-forme
est alimentée et fonctionnelle ».

4.2.4 Emplacement de la plate-forme

La plate-forme est positionnée parallélement au mur en fagade du batiment. Un amoncellement
de mateériel terre/neige/glace est présent au sol, créant une pente située entre la plate-forme et le
mur (voir photo 6). A cet effet, M. [ C ] mentionne lors de son témoignage I’incapacité de
s’approcher du mur, car la plate-forme glissait. Des mesures prises confirment que la plate-forme
est positionnée a environ 660 mm (26 po) du mur, sous le débord de toit ayant une largeur
approximative de 686 mm (27 po) (voir photo 7).

Ferme Johanois inc., 17 novembre 2017 Page 8
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Photo 7. Positionnement de la plate-forme par rapport au mur et au débord de toit. Vue en contre-plongée. (Surce : CNESST)
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D'ENQUETE

4.2.5

4.2.6

4.2.7

4.2.8

Méthode de travail

Au moment de 1’événement, le travail se fait en tandem. Les travailleurs utilisent une cloueuse
pneumatique qu’ils se partagent selon leur position respective et la tache a réaliser. Toutefois,
considérant que les clous n’entrent pas assez profondément dans les matériaux, les travailleurs
doivent finaliser I’opération au marteau manuel. Le positionnement de la plate-forme,
précédemment décrit, amene les travailleurs a devoir se pencher vers 1’avant, au-dessus du garde-
corps, afin de réaliser ces taches de clouage sur le mur.

A partir de la plate-forme, M. [ D ] ceuvre face au systéme de commande. 11 porte un sac a clous
de marque DeWalt muni de plusieurs compartiments contenant quelques outils. Son collégue,
M. [ C ], est positionné a sa droite. Du matériel est présent dans la plate-forme, notamment des
morceaux de bois.

Formation du travailleur

M.[D]est[ ... ]. Il détient une attestation Cours de santé et sécurité générale sur les chantiers
de construction. L’employeur confirme qu’il a dispensé verbalement au travailleur une formation
sur I’utilisation des plates-formes élévatrices.

Programme de prévention

Le programme de prévention fourni par I’employeur aprés 1’événement comporte 58 pages. Une
section intitulée « Plateforme élévatrice (nacelle élévatrice) et plateforme a ciseaux » se retrouve
a la page 32. Dans celle-ci, on y retrouve quelques mesures préventives générales, sans toutefois
y décrire les mesures de contrlle prévues par I’employeur afin de s’assurer de leur mise en
application.

Inspection et entretien de la plate-forme

Lorsque I’employeur juge qu’une réparation est requise, il utilise les services d’entreprises
spécialisées en la matiére.

La norme CSA B354.2 mentionne a I’article 5.3.3 qu’une inspection annuelle doit étre effectuée
tous les ans ou aprés 700 heures d’utilisation, selon la premiere éventualité. Or a la lumiére des
documents fournis par I’employeur, il est constaté que la fréquence des inspections annuelles
réalisées sur la plate-forme ne respecte pas les régles de la norme. En effet, la derniére inspection
remonte a janvier 2016.
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4.2.9 Réglementation et régles de ’art

429.1

4.2.9.2

4293

Loi sur la santé et la securité du travail (LSST)
La LSST stipule, aux articles suivants :
e Article 2

« La présente loi a pour objet 1’élimination a la source méme des dangers pour la santé, la
sécurité et I’intégrité physique des travailleurs [...] ».

e Article 51(5)

« L’employeur doit prendre les mesures nécessaires pour protéger la santé et assurer la sécurité
et l’intégrité physique du travailleur. Il doit notamment: [...] utiliser les méthodes et
techniques visant a identifier, controler et éliminer les risques pouvant affecter la santé et la
sécurité du travailleur ».

e Article 51(9)

« L’employeur doit prendre les mesures nécessaires pour protéger la santé et assurer la sécurité
et I’intégrité physique du travailleur. Il doit notamment: [...] informer adéquatement le
travailleur sur les risques reliés a son travail et lui assurer la formation, 1’entrainement et la
supervision appropriés afin de faire en sorte que le travailleur ait I’habileté et les connaissances
requises pour accomplir de fagon sécuritaire le travail qui lui est confié ».

Code de sécurité pour les travaux de construction (CSTC)

Le CSTC stipule, a I’article 2.4.2 f) ii, que « I’employeur doit s’assurer que tout travailleur
connait les appareils et les machines dont il est responsable ainsi que la manicre de s’en servir
efficacement ».

Norme CSA B354.2-01 : Plates-formes de travail élévatrices automotrices

La section 7 de la norme vient preciser le contenu minimal que doit comporter la formation de
1I’opérateur. A cet effet, on y cite notamment les points suivants :

e Les regles de sécurité relatives a la conduite de la plate-forme élévatrice;
e Les mises en garde et instructions a I’intention de I’opérateur.

Ferme Johanois inc., 17 novembre 2017 Page 11
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4294 Norme CSA Z432-16 : Protection des machines

Le domaine d’application de cette norme est présenté a sa section 1. On peut y lire :

« Cette norme vise la protection des travailleurs contre les phénoménes dangereux résultant de
I’utilisation de machines mobiles ou fixes. Elle énonce les critéres a observer et traite de la
description, du choix et de I’utilisation des protecteurs et dispositifs de protection. Lorsqu’il
existe une norme CSA en vigueur portant sur un type particulier de machine (p. ex.,
CSA B167, CAN/CSA-B354.2, CSA M424.1, CSA 7142, CAN/CSA-Z248 et CAN/CSA-
7434), elle doit étre utilisée avec cette norme afin d’assurer la meilleure protection possible
dans une situation donnée ».

La hiérarchie des mesures de controle du risque y est présentée a l’article 5.7.2.1. On y
mentionne que la détermination et la mise en ceuvre des mesures de prévention et de protection
mises de I’avant pour contréler le risque doivent respecter la hiérarchie présentée au tableau 1
ci-apres.
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Conception ou modification du procéde, v compris la modification de la disposition
paur éliminer les phénomenss dangereux, p, &, les chutes, les matiéres

i

Elimination du
phenomene
dangereux

dangereusas, le bruit, les espaces daos, les points de pincement (augmentation des
dégagements), moins de manipulation manuelle

Eliminer ou réduire les interventions humaines au cours du procédsé

Automatiser les taches, la manutention des materiaux (p. ex, tables levantes,
comvoyeurs, rézulateurs) et la ventilation

Remplacemant
des matériaux,

Remplacer par des matériawe moins dangerewus
Securite intrinseque (confinement de Fenergie)

Mesure de prdvention

Intrinsigwes

Reduire 'énergie |p. ex., réduire la vitesse, |a force, la puissance, la pression, la

Pro-Cessus ou . r
temperature, le volume et le bruit)

Equipemants

Mlesures de protection :

* Protecteurs

* Werrous ou dispositifs de verrouillage des protecteurs

* Equipement de protection sensible

* putres dispositifs de protection et fonctions de sécurite, p. ex., dispositif de

validation combing & une vitesse reduite

Dispositifs de commande bimanuslle

* Dispositif de sécurité et logigue de sécurite

* Fonctions li2es 3 la securitd et parametres ou configurations de sécurité, (p. ex,
vitesse, position, emplacement, limites d'axes assurant la sécuritg)

contrdles
techniques

Mesures de prévention complémentaires :
» dispositifs et fonctions d'arrét d'urgence
* Garde-corps des plateformes et des protecteurs (prevention des chutes) et accés
sécuritaire (voir les codes et normes visant 2 batiment)
*  mesuras tachniques visant
- levacuation et le sauvetaze des personnes
— lamanutention des piéces lourdes
- lisolation =t |3 dissipation de I'énergie

Mesures de protection et mesunes de

prévention compliment aires

* Lumiéres, balisas, stroboscopes, babillards

* Avertisseurs de recul, alarmes, kaxons, sirenas

* interface homme-machine et avertissemants informatises

* pautres indicateurs visuels et/ou sonores

* Couleurs assurant une grande visibilité pour signaler les phénoménes dangereux
* Pancartes, plaqueties et etiqueties signalant les phenomensas dangerew:

Systémes qui
augmentent la
sensibilisation
aux phénomanes
dangereux
potentizls

—

* Formation

* procedures de travail securitaires

l,|.' * Rotation des travailleurs, modification des taches et des horaires de travail
¥ * Inspections de securite des équipements

Contrales * _Communication des phénoménes dangersus

administratifs *+ Procedures visant :

— [Fentrée dans les espaces clos

- [Pévacuation et le sauvetage des personnes

— la manutention des pigces lourdes

— lamaftrise des énargies dangereuses [cadenassage)

Infarmations pour
lutilisation

* Protecteurs oculairas

= [Ecrans facaux

* Casque de sécuritd pour |'industrie (p. ex, casques de chantier)

*  Protecteurs auditifs

* Protection des mains (p. ex., gants)

* Wétements et chaussures de protection (p. ex, manchons résistants aux coupuras,
protection metatarsenne)

Equipemant de
protection
individuzlle

BAzins
efficace

Tableau 1. Hiérarchie des mesures de protection (Source : Norme CSA Z432-16, annoté par la CNESST)
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4.2.9.5 Manuel d’utilisation 2014 du fabricant Skyjack

Quoique la plate-forme ait été fabriquée en 2006, le manuel 2014, fourni et utilisé par
I’employeur, révele notamment les informations suivantes :

e Alapage5: « Le manuel d’utilisation est considéré comme une partie essentielle de la
plate-forme élévatrice. Il représente un moyen extrémement important de
communication des renseignements de sécurité nécessaires aux utilisateurs et aux
opérateurs. Une copie complete et lisible de ce manuel doit étre conservée en
permanence sur la plate-forme élévatrice dans son coffret de rangement résistant aux
intempéries ». Or, lors de I’accident, ce manuel n’était pas disponible & bord de la plate-
forme.

e Alapage5 : « L’opérateur doit lire et veiller a bien comprendre le contenu de ce manuel
et celui de I’autocollant de sécurité apposé sur le panneau de la plate-forme, ainsi que
tous les autres avertissements présentés dans ce manuel et apposés sur la plate-forme
élévatrice ».

e A lapage 47, section 3.8.4, intitulée Pour lever ou abaisser la plate-forme a I'aide de la
console de commandes de la plate-forme, plusieurs avertissements y sont présents, dont
les suivants :

/ ' 5 AVERTISSEMENTY _h AVERTISSEMENT

Bicne P s gooa .o . . 3 Unefoisparvenuala hauteuroualemplacement
Faites attention aux obstacles en hauteuret a : R a ' .
désire, enfoncez le bouton d'arrét d'urgence

tout autre danaer notentiel a { ie la ate- el i
tout autre danger potentiel autour de la plate pour empécher tout mouvement imprévu de
forme elevatrice durant le levage. la plate-forme.
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4.3 Enoncés et analyse des causes

4.3.1 La méthode utilisée ameéne le travailleur a se pencher vers I’avant, par-dessus la console de

4.3.2

commande et le garde-corps de la plate-forme, sous le débord de toit, ce qui ’expose a étre
coincé.

L’inégalité du sol et la présence d’un amoncellement de matériel terre/neige/glace aménent une
contrainte quant au positionnement de la plate-forme le long du mur. Pour s’ajuster a cette
situation la plate-forme a été positionnée a environ 660 mm (26 po) du mur. Par conséquent, lors
de la pose des matériaux, les travailleurs sont dans 1’obligation de se pencher vers 1’avant, par-
dessus le garde-corps, pour atteindre le mur.

Lors de I’accident, les travaux se réalisent dans la partie supérieure du mur, prés du débord de
toit. La vitesse de montée de plate-forme en mode rapide (« lapin ») combinée a la courte distance
entre le garde-corps et de débord de toit limitent le temps de dégagement des travailleurs et les
exposent a un coincement.

Cette cause est retenue.

La plate-forme monte et coince les travailleurs a la suite d’un contact involontaire avec le
levier de commande, alors que l’interrupteur déclencheur d’activation est en mode
opération et que le bouton d’arrét d’urgence n’est pas enfonce.

A la lumiére des informations contenues dans le tableau 1, la hiérarchisation des mesures de
protection priorise la prévention intrinseque et la protection/prévention complémentaire tels que
des controles techniques. Les informations pour [’utilisation, notamment les contrdles
administratifs tels que des procédures de travail sécuritaires et la communication des phénomenes
dangereux s’avérent étre moins efficaces.

Or, le manuel du fabricant Skyjack demande a I’utilisateur d’enfoncer le bouton d’arrét d’urgence
une fois parvenu a la hauteur ou a I’emplacement désiré, afin d’empécher tout mouvement
imprévu de la plate-forme. Cette directive du fabricant demeure un contréle administratif ayant
une efficacité limitée.

Bien que des dommages aient été observés au niveau du cablage électrique, I’expertise exclut leur
implication pour cet événement.

Malgreé la présence d’une barre métallique intégrée a la console de commande, son levier et
I’interrupteur déclencheur d’activation (« sécurité ») peuvent étre facilement accrochables. De
plus, tel que précisé dans le rapport d’expertise, I’activation de ces deux composantes est non
séquentielle. Par conséquent, il n’est pas necessaire qu’elles soient activees dans un ordre
déterminé.
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Lors de I’accident, divers éléments peuvent étre entrés en contact avec le levier de commande et
la « sécurité », tels que le corps du travailleur, ses vétements, ses outils, son sac a clous ou du
matériel. Comme les conditions climatiques sont propices a la formation de verglas, celles-ci
peuvent également avoir contribuées a maintenir en mode opération la « sécurité ».

Le bouton d’arrét d’urgence n’étant pas enfoncé, le contact involontaire avec le levier de
commande et le positionnement en mode opération de la « sécurité » entrainent la montée de la
plate-forme, coingant les travailleurs. L’un d’eux décede.

Cette cause est retenue.
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5

5.1

5.2

5.3

SECTION 5
CONCLUSION
Causes de I’accident

Les causes retenues sont les suivantes :

e La méthode utilisée améne le travailleur a se pencher vers 1’avant, par-dessus la console de
commande et le garde-corps de la plate-forme, sous le débord de toit, ce qui I’expose a étre
coince.

e La plate-forme monte et coince les travailleurs a la suite d’un contact involontaire avec le
levier de commande, alors que I’interrupteur déclencheur d’activation est en mode opération
et que le bouton d’arrét d’urgence n’est pas enfoncé.

Autres documents émis lors de I’enquéte

Le 17 novembre 2017, la plate-forme impliquée dans 1’accident est saisie et interdite d’utilisation
pour les raisons suivantes : I’état de la plate-forme est inconnu, des dommages mécaniques sont
apparents et des instructions sont illisibles. Ces informations sont consignées aux rapports
d’intervention RAP9073249 et RAP1215888.

Le 18 novembre 2017, un avis de correction comportant des dérogations adressées au maitre
d’ceuvre et a ’employeur est consigné dans le rapport RAP1205125.

Le suivi de ces dérogations émises est réalisé le 4 décembre 2017 et consigné au
rapport RAP1207167. Toutes les dérogations sont effectuées.

Le 20 mars 2018, la plate-forme est remise a [ G ]. Son utilisation demeure toutefois interdite. Des
précisions sur les motifs de I’interdiction sont consignées au rapport RAP1215888.

Recommandations

Pour éviter qu’un tel accident ne se reproduise, la CNESST informera I’Association de la
construction du Québec (ACQ), I’Association provinciale des constructeurs d’habitations du
Québec (APCHQ), I’Association des constructeurs de route et des grands travaux du Québec
(ACRGTQ), I’Association Québécoise des Entrepreneurs en Infrastructure (AQEI), I’ Association
patronale des entreprises en construction du Québec (APEC), I’Association des entrepreneurs en
construction du Québec (AECQ), ainsi que toutes ses Associations Sectorielles Paritaires des
conclusions de son enquéte
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Elle informera également I’ Association canadienne de normalisation (CSA) des conclusions de son
enquéte et attirera plus particulierement son attention sur le danger de coincement lors de
I’élévation de la plate-forme élévatrice automotrice et de I’activation involontaire des commandes
de levage par le travailleur.

De plus, dans le cadre de son mandat avec le Ministére de I’Education et de I’Enseignement
Supérieur (MESS), elle diffusera a titre informatif et a des fins pédagogiques le rapport d’enquéte
dans les établissements de formation qui offrent les programmes d’études reliés aux métiers de la
construction.
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ANNEXE A

Accidentés

ACCIDENTES

Nom, prénom ; [D]

Sexe : Masculin

Age : [...]

Fonction habituelle : [...]

Fonction lors de I’accident : Charpentier-menuisier
Expérience dans cette fonction : [...]

Ancienneté chez I’employeur : [...]

Syndicat : [...]

Nom, prénom : [C]
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ANNEXE B
Rapport d’expertise
@ RAPPORT D’EXPERTISE

RESEAU D’EXPERTISE

EN PREVENTION-INSPECTION

Inspection des commandes d’une plate-
forme élévatrice automotrice

Rapport présenté a :

Luc Lepage, inspecteur
DR du Bas-Saint-Laurent

Préparé par :

104

Josée Oelfét, ing.
Conseillere-experte appareil de levage
DGPIP — Construction et sécurité des machines

17 avril 2018

CNESST
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1. Mise en contexte

Le 17 novembre 2017, sur un chantier de construction, un travailleur décéde de ses
blessures alors qu'il effectue des travaux sur le mur adjacent a la plate-forme élévatrice
automotrice dans laquelle il prend place. Celui-ci s’est retrouvé coincé entre le garde-
corps de la plate-forme et la retombée du toit alors qu’aucune manceuvre volontaire
d’élévation de la plate-forme n'est commandée par les deux travailleurs présents dans
la plate-forme.

Au moment de I'événement, un des travailleurs, qui porte une ceinture d’outil, effectue
ses travaux, penché au-dessus de la console de commande accrochée au garde-corps
a l'intérieur de la plate-forme.

2. Description du mandat

Le mandat consiste a réaliser une inspection de la plate-forme afin de déterminer les
défaillances ayant permis I'élévation involontaire de la plate-forme.

3. Méthodologie

1. Une inspection visuelle compléte de la plate-forme est effectuée en compagnie d'un
mécanicien expérimenté de la compagnie Dickner dans I'inspection et la réparation
des plates-formes élévatrices. L'inspection est effectuée au 391 rue des Chevaliers
a Rimouski (Remorqueur Jacques d’Anjou) ou la plate-forme est entreposée depuis
I'événement. Le rapport d'inspection du mécanicien est a 'annexe A. Le manuel
d'utilisation du fabricant pour le méme modéle de plate-forme de février 2014 est
utilisé comme document de référence puisque le manuel d'utilisation du fabricant
de la plate-forme, soit celui de 2006, n’est pas disponible. Afin de s'assurer qu'il n'y
a pas de pieces manquantes ou desserrées, des fuites ou des dommages pouvant
affecter le bon fonctionnement de la plate-forme, une inspection visuelle de
fonctionnement comme recommandé par le fabricant est effectuée. Les éléments
suivants sont inspectés:

Les composantes électriques et hydrauliques ;

L’état général de la plate-forme de travail ;

L’état et le fonctionnement des commandes (base et plate-forme) ;
La base et le mécanisme de levage.

2. Afin de vérifier tout dysfonctionnement des commandes lors de I'utilisation de la
plate-forme, les tests de fonctionnement suivants sont effectués :

Le sélecteur a clé plate-forme/moteur/base de la commande de la base ;
L'interrupteur déclencheur d'activation de la commande de la plate-forme ;
La direction et de conduite ;

L’élévation et I'abaissement de la plate-forme ;

Les arréts d'urgence.

3 CNESST
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4. Informations recueillies
4.1 Caractéristique de la plate-forme
e Modeéle : Skyjack SJ6832RT
e No. Série : 370013
e Année de fabrication : 2006

e Hauteur de la plate-forme : 9,8 m

o Type de plate-forme : A 4 roues motrices pour I'extérieur (tout-terrain)

e Propriétaire : 9274-4515 Québec inc. (Construction Frangois Jean)

e Historique : acheté usagé en 2014 de I'entreprise « Equipement Poulin »

<
> ik

P e — AT

Photo no.1
Plate-forme élévatrice automotrice, modéle Skyjack SJ6832RT

4.2 Inspection et entretien

Lors de la derniére inspection structurale effectuée conformément a la norme B354.2-
2011 en janvier 2016, aucune non-conformité pouvant compromettre la sécurité de
I'équipement n'a été décelée. Cependant, dans le rapport d'inspection mécanique, il est
indiqué que 3 axes « X » du mécanisme de levage et des soudures ont été changés.

Lors de la derniére inspection mécanique annuelle également effectuée en janvier
2016, une fuite d’huile au stabilisateur arriére gauche a été décelée. Sans étre réparée,
il est noté au rapport d'inspection que cette fuite doit rester sous surveillance. Aucune
défectuosité n’a été décelée au niveau du cablage électrique ni aux commandes.

4 CNESST

Ferme Johanois inc., 17 novembre 2017 Page 23



RAPPORT Dossier d’intervention Numéro du rapport
Q_“Lfﬁ.r D'ENQUETE DP14263893 RAP1218877

4.3 La base de la plate-forme

La base est un assemblage rigide monobloc soudé qui soutient deux compartiments
latéraux. L'un des compartiments, au cété droit, abrite le moteur, un accumulateur 12
V, la console de commande de la base et les composantes électriques de la plate-
forme. Le second du c6té gauche, contient les composantes du dispositif d'abaissement
d'urgence, du dispositif de desserrage des freins, les composantes hydrauliques ainsi
que le réservoir de carburant et le réservoir hydraulique. La base est complétée par 4
roues hydrauliques motrices ainsi que par 4 stabilisateurs.

Lors de l'inspection, des fuites d’huile provenant du moteur a combustion interne sont
observées. Des fuites hydrauliques provenant des valves du moteur de propulsion
gauche et droite de méme qu’'a l'intérieur de la roue avant gauche sont également
observées.

Une fuite hydraulique est également constatée au vérin de calage arriére gauche. De
plus, les vérins de calage avant droite et arriére gauche sont défectueux; les détecteurs
empéchant la plate-forme de se déplacer alors que les stabilisateurs ne sont pas
complétement relevés ne sont pas fonctionnels. Un avis de sécurité a été émis le 1°
septembre 2010 par le fabricant pour les plates-formes tout-terrain concernant le
fonctionnement des dispositifs de verrouillage des stabilisateurs; si ceux-ci ne
fonctionnent pas comme prévu, le fabricant recommande la mise hors service immédiat
de la plate-forme et la réparation de celle-ci par une personne compétente.

Le détecteur d'inclinaison électronique de la plate-forme est fonctionnel et bien calibré
selon l'analyseur utilisé par le mécanicien. |l n'y a pas d'indices apparents de
modification de I'équipement qui en altére ses caractéristiques (ex. capacité de levage,
vitesse de monté/abaissement, etc.).

4.4 Etat général de la plate-forme

Une inspection visuelle de la plate-forme a permis de faire les observations suivantes :

¢ Des sections de garde-corps sont endommagées;

e Le panneau « ldentification des dangers » a été déplacé;

¢ Plusieurs autocollants sont absents ou endommagés, notamment celui de la
console de la plate-forme.

4.5 La console de commande de la base

La console de commande de la base qui se situe a gauche du moteur comporte un
sélecteur a clé qui permet de contréler certaines fonctions de la plate-forme a partir du
sol. Le sélecteur a clé trifonctionnel en position centrale permet a I'opérateur de faire
tourner le moteur au ralenti, en position a gauche, d’activer les commandes de la plate-
forme et en position a droite, d’activer la console de commandes de la base (voir figure
no.1). Les deux consoles de commande ne peuvent fonctionner en méme temps.

5 CNESST
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Lors de l'inspection, le sélecteur a clé est fonctionnel; il permet d'activer la console de
commandes de la plate-forme. Cependant, il est impossible de faire monter ou
descendre la plate-forme a partir de la console de commande de la base; une
défectuosité dans les circuits de commande empéche la console de fonctionner.

Sélecteur a clé plate-
forme/moteur/base

Figure no.1: Console de commande de la base

4.6 La console de commande de la plate-forme

La console de commande installée sur cette plate-forme est une commande de type
sélecteur rotatif. La console de commande est accrochée au garde-corps a I'avant de
la plate-forme, a droite, a une hauteur estimée a 0,75m selon le manuel du fabricant.
Cette console de commandes est amovible, donc I'opérateur peut la retirer et opérer la
plate-forme a partie du sol avec celle-ci. Elle comporte les commandes comme
montrées sur la photo no.2

Interrupteur-
déclencheur
d'activation

Levier de
commande
de conduite/
levage/
direction

Interrupteur a bascule

Sélecteur de régime
faible/élevé

Bouton-poussoir du
volet de départ (moteur
hybride)/des bougies

incandescentes
Sélecteur (moteur diesel)
de levage/
couple/
conduite

Bouton-poussoir de
démarrage du moteur

) ) Bouton d'arrét
Bouton-poussoir d'avertisseur d'urgence

Photo no.2
Identification des commandes de la console de commande de la plate-forme
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4.7 Le levier de commande

Le levier de commande de conduite/levage/direction se manceuvre seulement
d'avant/arriére dans le sens du mouvement de la plate-forme. Il sert a faire
monter/descendre ou avancer/reculer la plate-forme. Il est muni d'un bouton
d’activation, a l'arriére, et d'un interrupteur a bascule, sur le dessus, qui contréle les
fonctions de braquage des roues.

Lors de l'inspection, le levier de commande est fonctionnel et la plate-forme effectue
les actions demandées. Le levier revient au point mort lorsqu'il est relaché. Il n'est pas
nécessaire de pousser le levier de commande au maximum de sa course depuis sa
position neutre pour activer le circuit de commande. Cependant, le joint en caoutchouc
qui empéche I'eau ou d'autres matériaux d'entrer dans la console de commande est
fissuré (voir photo no.3).

Fissure du joint
de caoutchouc
du levier de
commande

Photo no.3
Joint de caoutchouc du levier de commande fissuré

4.8 L’interrupteur déclencheur d’activation

L'interrupteur déclencheur d'activation permet d'activer le levier de commande. Il doit
étre continuellement enfoncé pour engager les fonctions de levage/conduite et de
direction de la plate-forme. Celui-ci doit étre activé pour faire fonctionner le levier de
commande, mais il n’y a pas de séquence d'activation entre I'interrupteur déclencheur
et le levier de commande.

L'interrupteur déclencheur d'activation est composé d’un bouton poussoir activé par un
interrupteur a gachette (voir photo no.4). Le bouton poussoir est le modele P3-71111,
manufacturé par OTTO. Selon le fabricant, la force d'activation est de 1,13 kg (2,5 Ib).
Ce bouton poussoir est de type a retour par ressort. Il doit étre enclenché pour activer
les circuits de commande. Considérant que la position du bouton-poussoir est au bas
de l'interrupteur a gachette, une pression estimée a 0,54 kg (1lb) est nécessaire a son
extrémité pour |'activer.

7 CNESST
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Méme s'il y a un peu de jeu dans son socle, l'interrupteur déclencheur d’'activation est
fonctionnel et la plate-forme effectue les actions demandées. Les commandes ne
fonctionnent pas lorsqu'il est relaché. Il est cependant trés facile de I'activer; une trés
faible pression est nécessaire sur l'interrupteur a gachette pour activer le bouton-
poussoir.

Interrupteur a
gachette

Bouton Poussoir

Photo no.4
Interrupteur déclencheur d’activation

4.9 Le sélecteur de régime de vitesse

Ce sélecteur de régime de vitesse permet de choisir entre le régime de moteur ralenti
« tortue » ou le régime de moteur rapide «lapin ». Il détermine la vitesse de
montée/descente de la plate-forme. Selon le manuel du fabricant, le temps de montée
total de la plate-forme au régime « lapin » est de 39 secondes, ce qui équivaut a une
vitesse de montée estimée a 0,25m/s.

Lors des essais de fonctionnement effectués, le sélecteur de régime de vitesse est
fonctionnel et la plate-forme effectue les actions demandées. La vitesse de montée au
régime « lapin » correspond a la vitesse de montée déterminée par le fabricant. Ce
régime de vitesse est environ 2 fois plus rapide qu'en mode « tortue ».

4.10 Les dispositifs d’urgence

Il'y a 3 dispositifs d’'urgence sur ce modéle de plate-forme : deux boutons poussoirs
situés sur chaque console de commande et un systéme d’abaissement d’urgence
manuel. Les boutons poussoirs sur les deux consoles de commande, lorsqu'ils sont
enfoncés, coupent l'alimentation électrique du circuit de commande et arrétent le
moteur. Pour réactiver le circuit de commande, celui-ci doit étre tiré (réarmé).

Lors des essais de fonctionnement, tous les dispositifs d'urgence de la plate-forme sont
fonctionnels.
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4.11 Le cablage électrigue de la console de commande de la plate-forme

La console de commande de la plate-forme est reli€e a celle-ci par un cable électrique
comportant 25 conducteurs activant chacun une commande précise de la plate-forme.
Selon les options de fonctionnement et les caractéristiques de la plate-forme telles que
choisies par le premier acheteur, ce ne sont pas nécessairement tous les conducteurs
qui sont utilisés. Le cablage est numéroté et codé par couleur, ce qui permet de
déterminer qu'elles sont les fonctions de chaque conducteur. Selon les
recommandations du fabricant, le cablage électrique doit étre régulierement vérifie,
visuellement, et réparé ou changé pour éviter tout dysfonctionnement de la plate-forme.

Avant d'utiliser la plate-forme, I'opérateur doit, quotidiennement, effectuer une
inspection visuelle de celle-ci et effectuer différents tests de fonctionnement afin de
découvrir tout probleme de fonctionnement de la plate-forme. Si une défaillance est
découverte, la plate-forme ne doit pas étre utilisée.

Lors de l'inspection, il est observé que le cablage de la commande de la plate-forme
reliant la console de commande de la plate-forme a la base a été endommagé et réparé
a plusieurs endroits.

1. Au centre du cable électrique ol des dommages étaient les plus apparents,
plusieurs conducteurs dénudés sont présents a l'intérieur du cable, environ 7 sur
les 25, mais pas au méme endroit. De I'avis du mécanicien, il est improbable que
ceux-ci aient pu se toucher exactement dans la partie dénudée et créer un faux
contact (voir photo no.6).

Conducteurs
endommageés
g

T

Photo no.6
Conducteurs a l'intérieur du cablage endommagé
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2. Plusieurs conducteurs sont dénudés a l'intérieur du serre-cable reliant le cablage
électrique a la console de commande. Ces dommages surviennent notamment
lorsqu’une tension mécanique est appliquée sur le cable, par exemple, en tirant sur
le cablage lorsque la console de commande est retirée et opérée a partir du sol ou
en laissant la console pendre au bout de son cable alors de la plate-forme est en
position élevée. Cependant, il est impossible de constater visuellement la survenue
d’un court-circuit puisque I'intensité du courant et la tension dans les conducteurs
sont trop faibles pour laisser des traces d’arc (brdlure).

Serre-cable

Conducteurs
dénudés

Conducteurs
endommageés

Photo no.8
Conducteurs dénudés a l'intérieur du serre-cable

Lors d'une seconde inspection effectuée le 8 mars 2018 par le mécanicien,
accompagné des inspecteurs aux dossiers, celui-ci a identifi€ le conducteur noir
(no.14) comme étant celui qui active la montée de la plate-forme et le conducteur
orange (no.13) comme étant celui qui active la descente de la plate-forme. Une
inspection particuliére a été faite au niveau du conducteur noir puisqu'il est le seul
qui aurait pu occasionner la montée intempestive de la plate-forme.

Le mécanicien a identifi€ chacun des conducteurs endommagés aux endroits précis
ou des dommages avaient été constatés au cable électrique, soit au niveau du serre-
cable et a deux endroits sur le cable électrique. Selon son rapport d'inspection, le
conducteur noir ne présente aucun dommage aux trois endroits inspectés. Bien que
les conducteurs dénudés puissent créer des défaillances au niveau du
fonctionnement de la plate-forme, aucun court-circuit ne peut occasionner la montée
intempestive de la plate-forme.

En ce qui a trait au levier de commande, malgré la présence d'un dommage
extérieur, il n'y a pas de dommage apparent aux conducteurs a l'intérieur de celui-
ci. En ce qui a trait a la console de commande elle-méme, il n'y a aucune trace
d’humidité, de corrosion ou d’autres dommages apparents a l'intérieur de celle-ci.
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Photo no.7
Relais a l'intérieur du levier de commande

4.12 Autres éléments

Mis a part I'arrét d'urgence sur la console de commande de la plate-forme, il n'y a aucun
autre dispositif qui permet & un opérateur qui prend place sur la plate-forme de
désactiver les commandes de la console.

Selon les témoignages recueillis par les inspecteurs, le bouton-poussoir activant le
démarrage du moteur de la console de commande de la plate-forme ne fonctionne pas
le jour de I'accident. Cette commande n'a pas été vérifiée, de méme que le bouton-
poussoir d'avertisseur et le bouton-poussoir du volet de départ (moteur hybride) /des
bougies incandescentes (moteur diésel), ceux-ci n'étant pas pertinent dans le cadre de
cette expertise

5. Analyse

Etat général de la plate-forme :

Tout d'abord, a l'inspection visuelle de la plate-forme, la présence de fuite hydraulique
et les problémes de fonctionnement des vérins de calage avant droite et arriére gauche
démontrent que la plate-forme n’a pas été correctement entretenue. Etant donné que
les vérins de calage, lorsque déployés, servent a soutenir la plate-forme en position
élevée, ceux-ci ne doivent comporter aucun défaut de fonctionnement afin de ne pas
mettre en danger les travailleurs sur la plate-forme. L'utilisation de la plate-forme dans
sa condition actuelle n'est pas recommandée par le fabricant. Cependant, ces
problémes de fonctionnement des vérins de calage sont hors de cause et n'ont
contribué d'aucune fagon a la survenue de cet événement.

Il n'y a aucune indication apparente que I'équipement a été modifié pour en changer

ses caractéristiques de fonctionnement, ce qui permet de considérer que I'équipement
possede les mémes caractéristiques qu'au moment de son achat.
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Les réparations subséquentes apportées notamment au systéme de levage en 2016 de
la plate-forme lors de I'inspection structurale sont considérées comme faisant partie de
I'entretien régulier de la plate-forme afin de la maintenir en bon état de fonctionnement.

Console de commandes de la base de la plate-forme :

En ce qui a trait a la console de commandes de la base de la plate-forme, comme celle-
ci ne fonctionne pas di & une défectuosité dans les circuits de commandes, aucune
action de la plate-forme, volontaire ou non, ne peut étre initiée a partir de celle-ci.

Fissure au joint de caoutchouc :

Lors de l'inspection de la console de commande de la plate-forme, malgré la fissure au
joint de caoutchouc qui aurait pu permettre I'entrée de matiéres ou d’eau a I'intérieur de
la console et endommager les circuits de commandes et les conducteurs, aucune trace
d’humidité, de corrosion ou d'autres dommages ne sont apparents a l'intérieur de la
console qui aurait pu occasionner un dysfonctionnement des commandes. Aucun
défaut apparent n’a aussi été observé aux circuits dans le levier de commande.

Cablage électrique :

En ce qui a trait au cablage électrique, la présence de conducteurs dénudés dans le
serre-cable de la console de commande de la plate-forme rend possible la présence de
dysfonctionnements de la plate-forme suite & un court-circuit. Cependant, la présence
d'un court-circuit pour ce type d’équipement se traduirait par des problémes de
fonctionnement intermittent que I'opérateur aurait pu observer lors de I'utilisation de la
plate-forme. C'est seulement lorsque des problémes intermittents sont rapportés au
mécanicien qu’une expertise approfondie du cablage est effectuée pour en trouver la
source. Tant et aussi longtemps que la plate-forme effectue correctement les actions
demandées, il est considéré qu'il n'y a pas de court-circuit a l'intérieur du cable
électrique.

Bien que plusieurs conducteurs soient dénudés dans le cablage électrique, une
deuxiéme inspection effectuée par le mécanicien a révélé qu'aucun dommage n’a été
constaté au conducteur noir activant la montée de la plate-forme ayant ainsi pu causer
la montée intempestive de celle-ci.

Le levier de commande :

Le levier de commande et I'interrupteur déclencheur d’activation doivent étre tous les
deux enclenchés pour faire monter/descendre la plate-forme. Cependant, il n'y a pas
de séquence d'activation entre ces deux fonctions pour activer les commandes de la
plate-forme. De plus, il a été constaté que l'interrupteur déclencheur d'activation ne
nécessite pas une grande pression pour s’activer. Ainsi, si des outils ou du matériel se
retrouvent a l'arriére du levier de commande et que le bras de levier est poussé vers
l'avant (en position de montée de la plate-forme), il est fort possible que le dispositif
d'activation puisse s’actionner en s’appuyant sur les matériaux présents et commande
la montée de la plate-forme de fagon involontaire.
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L'interrupteur déclencheur d'activation n'est également pas protégé contre les
intempéries. Selon les témoignages recueillis par les inspecteurs, le jour de I'accident,
il pleut et les conditions atmosphériques sont favorables & la formation de verglas. Ainsi,
I'eau et 'humidité s'infiltrant dans le bouton-poussoir auraient pu bloquer celui-ci en
position enclenchée et permettre au levier de commande de fonctionner en tout temps
lorsqu’il est déplacé de sa position « neutre ». Selon le mécanicien, c'est une
problématique qui lui a déja été rapportée lorsque les plates-formes sont soumises a
des conditions atmosphériques similaires. Cette vérification n’a pas été faite le jour de
I'accident. De plus, il est impossible de recréer des conditions météorologiques
comparables & celles qui prévalaient au moment de I'accident pour vérifier si la
formation de glace a [lintérieur du bouton-poussoir peut avoir affecté son
fonctionnement.

6. Conclusion (et recommandation)

Malgré les dysfonctionnements observés sur la plate-forme tels les vérins de calage,
les pertes hydrauliques et les conducteurs dénudés, I'inspection visuelle et les tests de
fonctionnement ont démontré que la plate-forme effectue correctement les actions
demandées. Aucun défaut de fonctionnement des commandes testées de la console
de commande de la plate-forme n'a été décelé et aucun mouvement intempestif de
montée de la plate-forme ne peut étre occasionné par un court-circuit.

Cependant, I'actionnement accidentel du levier de commande se trouve favorisé par

'absence d'un circuit de commande de type séquentiel alors que la console de
commandes de la plate-forme est alimentée et fonctionnelle.

7. Références
e Manuel d'utilisation Skyjack, modéles SJ6826RT-SJ6832RT, février 2014.
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Annexe A
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Annexe B

Rapport d’inspection mécanique de la plate-forme effectuée par [ de la
compagnie Dickner
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Section 2 - List of Tables
Table 2.7a Operator’s Checklist - ANSI/CSA
sKyYfAcK
OPERATOR'S CHECKLIST
Serial Number: 3 FE0 12
Model: __ S GENL P
Hourmeter Reading: Operator's Name (Printed): _ F
Date: 20 'm’ 25 208
Time: Q00 Operator's Signature:
Each item shall be inspected using the appropriate section of the Skyjack operating manual.
As each item is inspected, check the appropriate box.
P -pAss @ paiy
F -FALL O  FREQUENTLY
R - REPAIRED 0O ANNUALLY
NA - NOT APPLICABLE 0O  BI-ANNUALLY
[va P [F]r N/A| P | F|R
Visual and Daily i Base
Labels 1 Base We/dment Yoy Vo Cea
Electrical v Wheel/Tire Assembly ]
Limit Switches T Steer Cylinder Assembly
Hydraulic A Spfitter Manifold [V
Entrance Side A Tie Rod Yo$  YalG
Emergency Main Power Disconnect Switch i Emergency Lowering Access Rod ‘ﬁ% peS ol
Base Control Switches v Ladder v
Tilt Sensor Prs A Outriggers ]
Battery 1 A Function Tests
Hydraulic Pump 1 Test Main Power Disconnect Switch P
Radiator ] Base Control Console [
Muffler and Exhaust 1 Test Platfor Key Switch i
Engine Pivot Tray Pag st . Test Emergency Stop 1
Engine Oil Level [sT N ‘E‘!!EC"»’T Test Platform Raise/Lower Switch [l
Fuel Shut-off Valve A Test Emergency Lowering Prs, G~
Engine Alr Filter Das [T el Test Free-wheeling v
Fuel Leaks PrS Usaitoea Platform Control Console
Hydraulic/ Fuel Compartment Test Emergency Stop A
Hydraulic Tank A Test Enable Trigger Switch [Py
Hydraulic Oil L Test Platform Raising/Lowering 1
Hydraulic Return Filter 1 Test Steering -
Fuel Tank [ Test Driving [
Fuel Leaks v Test Speed Limit Vo, e 55
Main Manifold [ Test Brakes ~ 1
Gear Type Flow Divider = Test Horn s TUoaAas
Platform Assembly TestTitSensor  ¥Iyy ) Al
Lanyard Attachment Anchors 60B02AA-ANST
AC Qutlet on Platform O, {3 SCw
Manuals ﬂ\; K_‘g&&@: e
Plztform Control Console [ Note:
Lifting Mechanism Make a copy of this page or visit the Skyjack web sita:
Maintenance Support v www.skyjack.com for a printable copy.
Scissor Assembly
Sossor Bumpers P08 e
SJRT Compact Series SKYJACK, Page 19
Engine Powered
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Le 13 mars 2018

JDickner

FOURMITURES INDUSTRISLLES

Rapport d’inspection en référence au bon de travail 12414,
Equipement model : SJ6832RT
Série no : 370013

Marque : Skyjack

Voila ce qui a été constaté lors de |'inspection en date du 8 Mars 2018 chez Transport D’Anjou

A Rimouski a 13H15 par M. F

**|nspection de la manette
- Fils endommageé au niveau des serres céble :
-Fils noir/blanc et rouge, rouge/noir/bleu/noir, rouge/blanc/vert/blanc
Orange/rouge, blanc/rouge, bleu/blanc, Fils blanc/ rouge
Fils endommagé un peu plus bas que la serre-cible :
-Bleu/blanc, vert/blanc, rouge/blanc, rouge/blanc, blanc/rouge, orange/rouge,
bleu/noir/orange/noir, noir/blanc/rouge
Fils endommagé en bas
Rouge/blanc et blanc/rouge, rouge/noir
-Capuchon pour direction endommagé
**REMARQUE : copie du schéma de la manette ci jointe
Les fils d'alimentation pour le relais de la monté n’est pas endommagée et il n'a

pas pu causer de défaillance au niveau de la monté de I'équipement tel que décrit plus haut.
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M. F
Dickner Inc

Le 8 Mars 2018
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ANNEXE C

Liste des personnes et témoins rencontrés

Témoin
M.[C],[ ... ] pour9274-4515 Québec inc.
Autres personnes rencontrées

M.[B],[ ... ]de9274-4515 Québec inc.
M.[A],[...]dela Ferme Johanois inc.

M.[G][...]
M.[H][...]
M™ 17,7 ... ]
M.[IT[...]

Personnes contactées

M™e Isabelle Morin, sergente-enquétrice, Sureté du Québec
D" Renée Roussel, coroner

M™ Josée Ouellet ing., experte a la CNESST
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